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GEOTRANS.

Groupe de travail des transports de marchandises
cjangereuses sous I'egide de 'ONU (Commission
Economique pour 'Europe)

Réunion commune de la Commission d’experts du RID et du
Groupe de travail des transports de marchandises
dangereuses

Mandat et programme de travail du Groupe de travall
informel sur l'utilisation de la télématique dans le transport
des marchandises dangereuses

v Mandat ECE/TRANS/WP.15/AC.1/108/Add.3 avec 2 parties :

|. Terme de référence du groupe de travail informel sur
I'utilisation de la teléematique pour le transport de matieres
dangereuses

Il. Programme de travail du groupe en 16 points
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GEOTRANSMD
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Contexte : Principe d'architecture GEOTRANSMD

TP1
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PROJET GEOTRANSMD
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GeoTransMD Architecture mise en place GEOTRANSMD

&g

Propriété GEOTRANSMD PATMD_15001 18.06.2015 Page 8



#IGlobal.\iewName.Geolocalisation T C || Q Rechercher ﬁ| B

seolocalisaton

Pour effectuer une recherche, vous dever définir la zone de recherche. Le premier dlic comrespond au centre de 2 zone et le dewdéme, au rayon. Puis "Afficher les resultats".

Image taken 2016-03-16

i | at12:15

Wous pouver rechercher un lieu par son adresse. Un marqueur rouge s'affiche surla care:
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ETAPES SUIVANTES
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Les prochaines etapes sur le plan technique GEOTRANSMD

1. Savoir ou sont tous les transports de
Matieres Dangereuses en temps réel, sans
se preoccuper de la qualite du
positionnement.

2. Utiliser les informations d’'intégrité grace aux
signaux émis par EGNOS et Galileo (travaux
en lien avec le projet SCUTUM) »
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3. Possibilité de transmettre une signature qui a HRE gop—
;. v s . . . _ IIII HI]]IIIIMﬁII IIIIWHJWIIIIIIIII
éteé certifiée par le signal Galileo, afin de i

calculer une position certifiée. _ Ceoss2 .
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Les prochaines éetapes sur le juridique et

GEOTRANSMD
administratif RAN

1. Mettre en ceuvre une interface de type TP1 au niveau international

7. Introduire I'utilisation de ces systémes dans la réglementation internationale

Propriété GEOTRANSMD PATMD_15001 18.06.2015 Page 13



-
GEOTRANSMD

Claude.pfauvadel@developpement-durable.gouv.fr
jean-philippe.mechin@cerema.fr

MERCI POUR VOTRE
ATTENTION
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